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向。第三个层面，就是加强产学研结

合，推动机器人技术的产业化进程。

：您既是北航机械学院院

长，又曾任机器人研究所所长，请您

谈谈对产学研结合的看法和建议。

王田苗：关于产学研问题，我觉

得，创新的主体是企业，目前，中国的

企业大多还处在初期阶段，其品牌理

念、产品质量、

可 持 续 发 展

观、市场渠道、

服务以及技术研发实

力还都有待提升。随着品牌意识和

公众信任的建立，当企业更加注重产

品质量和服务时，一定会投入更多的

经费去支持产品创新。在这方面，国

家也提出了大的方针和发展方向，对

企业而言，需要加大投入，重视创新；

高校也应结合企业需求进行研发；

这就需要企业、研究机构密切配合，

当然，也离不开政策的支持。   

    （采访  晓立  责编  晓霏）

：您长期从事智能机器人的

研究，并取得了丰硕成果，请您介绍

一下智能机器人的研究进展及其应

用情况。

王田苗：我个人认为，智能机器

人是一项具有战略意义的高技术，从

材料、传感、机械，到网络、协调、集

成，是一个综合高技术平台，它能带

动、引导一些先进技术的发展与应

用，因此，世界各国都非常重视机器

人技术，制定了国家规划。比如，欧

盟于 2007 年开始 FP7 框架，从 2007

年到 2013 年将投资 760 亿欧元进行

5 个方面和 18 个领域的研究；韩国

的 IRT 计划将在未来的 3 ～ 5 年中

投入 10 亿美元，开发 8 种服务类型，

研制 3 类基本装备，形成 9 项核心技

术（其中包括智能服务机器人）。

在工业和社会生活中，机器人不

仅仅是一个能够替代劳动力的工具，

它在 2 个方面还大有可为。首先是

在提高自动化水平方面。我们知道，

任何产品，包括汽车、飞机、电脑等，

在其制造过程中，如果没有机器人去

进行焊接、装配、检测、控制等工作，

仅依靠人去制造和控制，它的质量是

很难保证的，也是难以想象的。其次

是在极端环境下必须使用机器人，比

如将智能机器人用于极地科考、月球

探测等。

：请您谈谈在国内机器人方

面的研发情况及应关注的关键技术。

王田苗：国内在机器人方面的

研发分 3个层面：第一个层面是大学

和研究所进行的基础研究，比如国家

的 863 计划；第二个层面是企业，有

沈阳自动化所等一大批国内企业，另

外，国外对中国的机器人产业也很感

兴趣，比如日本的 Yaskaw、瑞典的

ABB 等公司纷纷在华投资进行工业

机器人的生产；第三个层面是南方

的一些中小企业，集中在中低端的民

用工业市场。

北航在机器人方面的研究分三

大部分：一是现代机构学和航天机

械的结合，比如，丁希仑教授等人开

展的月球机器人原型的研究；另一

个重要方向是和企业结合，开展一些

应用研究，像毕树生教授、贠超教授

等人开展的将机器人用于飞机舱门

的装配、发动机叶片的加工等项目；

第三，是与生物机器、医疗器械相关

的研究。如胡磊和刘达等人开展的

医疗机器人研究，梁

建宏博士开展的仿生

机器鱼的研究等。

从机器人涉及的

关键技术看，其要素

有 4 个方面：首先体

现在材料和结构；第

二体现在驱动和控制；

第三是感知和识别；

第四是人工智能和交

互。

：请您展望

一下智能机器人的发

展趋势。

王田苗：回顾机

器人的历史， 1959 年

诞生第一台机器人、

1980 年真正的工业机

器人面世，此后的 20

年，机器人经历了快

速的产业化发展。未

来 30 年的发展趋势，

目前还没有人能给出

明确的答案。但我个人觉得有 2 点

应该很清楚：一是机器人会走进家

庭，服务于人们的生活；二是机器人

在危险环境的应用会越来越多。

我认为，中国机器人技术的发展

将围绕着以下几个方面来进行。一

是对一些前沿的技术进行探索研究，

比如仿生材料、生物模型、机体控制、

认知科学、协调等，在这个层面会形

成一些新的研究热点，特别是和生物

相结合。其次，我觉得会围绕一些迫

切需要的领域进行研究开发，特别

是要和研究所、企业结合，研制出一

些原型演示系统，让人们看到应用方
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